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o m Exemplo 1: Considere o péndulo simples abaixo, onde L é o

Prof. Dr comprimento do cabo (metros); m é a massa da bola (Kg); g é
Formalizagio da a aceleragdo da gravidade (m/s?); k é o coeficiente de atrito do
representacdo no

Earacs do ar e; 6(t) é o deslocamento angular no instante de tempo t.
Estados m Exemplo 2: Circuito elétrico utilizado na Aula 04.
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2) Quais sdo as variaveis de estado do problema?
Sugestdo: utilizar as varidveis correspondentes as condi¢Ges
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6(t) e 6(t); no exemplo 2, sdo ir(t) e vc(t).
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m Espaco de estado: é o espagco n-dimensional cujos eixos
coordenados s3o as varidveis de estado x7, X2, ... , X,.
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de 1° ordem, que s3o as equacoes de estado:
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yl(t) = gl(XlaX2a cor oy Xnyp U, U2y, U,)
Formalizacdo da
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m As varidveis de saida do sistema sdo funcdes das varidveis de
entrada, das varidveis de estado e do tempo, constituindo as

equacoes de saida:

.yl(t) = gl(X13X2;"' s Xpy U, Uz, - - - 7Ur)
y2(t) = g2(X1aX2a"' s Xpy U, Uy - - 7“’)
ym(t) = gm(X17X27"’ s Xpy Uy Uy - - - ,Ur)

m Ou na forma compacta, as equagdes de estado e de saida podem
ser escritas na forma
x(t) = f(x(t),u(t))
y(t) = g(x(t),u(t))
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