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nao tem
. Estagio de
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CH Total: 30 5 Laboratério (LB): o Orientada (OR): » Formacéo
Padrao (PD): 0 Campo (CP): 0 | Estagio (ES): 0 Especifica .

CH semanal: 02 30 0 Pedagodgica

(PE): 0

(EFP):

EMENTA (Unidade Didatica)

Atividades préticas versando sobre os seguintes temas: Circuito de condicionamento de sinais de sensores, circuitos
elementares de controle e instrumentacéo, conversores D/A e A/D, modulacdo PWM, controladores P, Pl e PID,
controle de sistemas com perturbagdes, compensagédo por avango e atraso de fase.

PROGRAMA (itens de cada unidade didéatica)

1. Amplificadores Operacionais.

2. Condicionamento de Sinais.

3. Conversores D/A.

4. Conversores A/D

5. Modulagdo PWM

6. Andlise da Resposta Transitéria e em Regime Permanente de Sistemas de 12 22 Ordem
7. Controlador Proporcional e Proporcional + Integral.

8. Controlador PID.

9. Resposta em frequéncia de sistemas de 12 e 22 Ordem.
10. Compensacao por Atraso de fase.

11. Compensacao por Avanco de fase

12. Compensacdo por Avanco-Atraso de fase

OBJETIVO GERAL




Projetar e analisar circuitos eletronicos e instrumentos de medidas de grandezas elétricas, para que o aluno possa
consolidar conceitos tedricos apresentados nas disciplinas afins.

OBJETIVO ESPECIFICO

Montar circuitos elétricos usando fontes (fontes DC, geradores de func¢des, amplificadores operacionais, resistores,
indutores e capacitores) e efetuar medidas usando softwares de simulacdo de eletrénica. Analisar os resultados e
compara-los com valores teéricos.

PROCEDIMENTOS DIDATICOS

Montagem e simulagéo de circuitos elétricos usando fontes, resistores, indutores e capacitores. Célculo dos valores
tedricos e medicdes das grandezas fisicas envolvidas.

E necessario que os alunos adquiram suas ferramentas basicas para realizagdo das aulas. Estas ferramentas
consistem em:

- 1 Alicate de corte;

- 1 Alicate de bico;

- 1 “Protoboard” (matriz de contato);

- 1 Multimetro digital;

- 4 Cabos de ligacdo banana-jacaré;

- 2 Ponteira para osciloscépio;

- 1 cabo BNC - jacaré;

- Conjunto de fios para ligagéo no “protoboard”;

- Componentes: resistores, indutores e capacitores.

FORMAS DE AVALIACAO
Avaliacd@o sera composta por Relatérios dos experimentos realizados em equipe de até 3 alunos.
A média final se dara

21 Ex
X

MF =

Onde, x é o nimero maximo de exercicios propostos.

O relatorio apenas sera aceito, caso a equipe tenha realizado o experimento no laboratério com a devida ficha de
experimentos preenchida e assinada pelo professor.
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http://www.grupoa.com.br/livros/exatas-sociais-e-aplicadas/sistemas-de-controle-para-engenharia/9788582600672
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