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EMENTA (Unidade Didética)

Introducéo aos Sistemas de Controle Realimentados, Dindmica de Sistemas Lineares Invariantes no Tempo,
Resposta Transitoria, Critério de Routh, Especificacdes de desempenho, Tipos de Sistemas, Projeto de
Controladores PID, Lugar das Raizes, Projeto usando Compensador Avanco / Atraso, Analise no Dominio da
Frequéncia, Margens de Fase e Ganho.

PROGRAMA (itens de cada unidade didatica)

Introducéo;

Sinais e Sistemas;

Din&mica de Sistemas Lineares com Realimentacao;

Sistemas de Controle com Realimentacéo;

Projeto de Compensadores de Fase usando Lugar das Raizes;
Projeto de Compensadores de Fase usando Resposta em Frequéncia.

cupONE

OBJETIVO GERAL

O aluno devera ser capaz de compreender a importancia de sistemas de controle, realizar analise de sistemas de
controle em malha fechada e executar projeto de controladores em tempo continuo.

OBJETIVO ESPECIFICO
O aluno devera ser capaz realizar a analise de sistemas de controle em malha fechada, realizar o projeto de

controladores com estrutura PID, Avanco, Atraso, usando método do lugar das raizes, resposta em frequéncia.
Adicionalmente, aplicar modelos em espago de estados no contexto de sistemas de controle.

PROCEDIMENTOS DIDATICOS
A disciplina sera desenvolvida mediante aulas sincronas e assincronas.

Nas atividades sincronas, serédo apresentados os conteudos curriculares teéricos.
Nas atividades assincronas, serdo propostas atividades de simulacdo e implementagdo computacional
assim como a leitura de tépicos especificos dos livros didaticos.

As atividades sincronas, totalizando 40 horas/aula, serdo do dia 20/09 até o dia 06/12/2021, sempre as
segundas e quartas, no horario das 9h30 até 11h30.

As atividades assincronas, totalizando 20 horas/aula, serdo no mesmo periodo.

As provas finais seréo realizadas entre os dias 07 e 14/12/2021.




Portanto, a carga horaria total € de 60 horas/aula, sendo 40 horas sincronas e 20 horas assincronas. A
carga horéaria semanal de aulas sincronas é de 4 horas/aula.

FORMAS DE AVALIACAO

* A avaliacdo sera na forma de duas/trés provas individuais aplicadas aos alunos ao final dos principais
capitulos e um trabalho em grupo relacionado com a atividade assincrona. A média das notas destas
provas definem se o aluno precisa fazer uma prova final ou néo, conforme as regras da universidade

Havera controle de presenca sincrona durante as atividades de aula sincrona, com possibilidade de tarefa
assincrona no caso de perda de conexao.
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Professor da Disciplina:

Assinatura:

Chefe de Departamento ou Unidade equivalente:

Assinatura:

*OBS: ao assinalar a opgdo % EAD, indicar a carga horaria que sera a distancia.


http://www.grupoa.com.br/livros/exatas-sociais-e-aplicadas/sistemas-de-controle-para-engenharia/9788582600672

