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Alunos - Matriculados Encontros Documentos Ficha 2 Extensao

Ficha 2 - GIDEON VILLAR LEANDRO

Programa -

1. Introdugdo;

2. Sistemas de Controle em Tempo-Discreto;

3. Aproximacdo Digital de Controladores Continuos;

4. Dindmica de Sistemas em Tempo-Discreto e Amostragem;
5. Sistemas de Controle em Malha Fechada;

6. Projeto de Sistemas de Controle em Espago de Estados

Objetivo geral -

0 aluno devera ser capaz de compreender a importancia da analise e projeto de sistemas digitais de
controle como uma alternativa aos sistemas classicos de controle.

Objetivos especificos -

O aluno devera ser capaz realizar a analise de sistemas digitais de controle, projeto de controladores tipo
PID e alocagdo de pdlos usando abordagens com modelos funcdo de transferéncia e espaco de estados

Procedimentos didaticos -

Adisciplina sera desenvolvida mediante aulas expositivo-dialogadas quando serdo apresentados os
conteldos curriculares tedricos. Algumas atividades de simulagdo e implementac¢do em laboratério sdo
realizadas. Serdo utilizados os seguintes recursos: notebook, softwares de controle, audiovisuais, salas de
chat e sites dainternet

Formas de avaliagao -

Duas prova individuais (P1 e P2), com peso 70%, serao realizadas no semestre.

Sera oferecida uma atividade relacionada com a implementacao prética de sistemas de controle (T1), a ser
realizada ao longo do semestre, tendo o peso de 30%.




A nota final ((P1+P2)0.7+T170.3) define se o aluno precisa fazer ou ndo uma prova final, conforme regras da
universidade.
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