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O SISTEMAS LINEARES DE CONTROLE - NA (TE334)

Informagdes Ementa Bibliografia Alunos - Solicitagdes Ocupagdo

Alunos - Matriculados Encontros Documentos Ficha2 Extensdo

Ficha 2 - RICARDO SCHUMACHER

Programa -
1. Introducao;
2. Sinais e Sistemas;
3. Dindmica de Sistemas Lineares com Realimentacao;
4. Sistemas de Controle com Realimentacao;

5. Projeto de Compensadores de Fase usando Lugar das Raizes;
6. Projeto de Compensadores de Fase usando Resposta em Frequéncia.

Obijetivo geral -

0 aluno devera ser capaz de compreender a importancia de sistemas de controle, realizar analise de
sistemas de controle em malha fechada e executar projeto de controladores em tempo continuo.

Objetivos especificos -
O aluno deverad ser capaz realizar a analise de sistemas de controle em malha fechada, realizar o projeto de

controladores com estrutura PID, Avanco, Atraso, usando método do lugar das raizes, resposta em
frequéncia.

Procedimentos didaticos -

Adisciplina sera desenvolvida mediante aulas expositivo-dialogadas quando serdo apresentados os
contetdos curriculares tedricos. Serdo utilizados os seguintes recursos: quadro, notebook, projetor
multimidia e softwares especificos.

Formas de avaliagao -

Os alunos serdo avaliados por meio de avaliagGes formais escritas ou de ordem pratica (ou seja, por

* A nota total define se o aluno precisa fazer ou ndo uma prova final, conforme regras da universidade.
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exemplo, provas, listas de exercicios, relatérios de simulacdo, projetos praticos) ao longo do periodo letivo.
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