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Ficha 2 - GIDEON VILLAR LEANDRO

Programa -

1. Amplificadores Operacionais.

2. Amplificadores Operacionais Reais.

3. Condicionamento de Sinais.

4. Modulagdo PWM e Sample and Hold.

5. Andlise da Resposta Transitoria e em Regime Permanente de Sistemas de 12 22 Ordem.
6. Controlador Proporcional e Proporcional + Integral.

7. Controlador PID.

8. Obteng¢do do modelo do Motor CC e Projeto dos Controladores.
9. Controle de Velocidade e Posi¢ao do Motor CC.

10. Compensacdo por Atraso de fase.

11. Compensacao por Avanco de fase.

12. Compensador Avanco-Atraso de Fase.

Objetivo geral -

Projetar e analisar circuitos eletronicos e instrumentos de medidas de grandezas elétricas, para que o
aluno possa consolidar conceitos tedricos apresentados nas disciplinas afins.

Obijetivos especificos -

Montar circuitos elétricos usando fontes (fontes DC, geradores de fun¢des, amplificadores operacionais,
resistores, indutores e capacitores) e efetuar medidas usando equipamentos do laboratério de eletronica
(multimetros e osciloscopios). Analisar os resultados e compara-los com valores tedricos e simulados por
software.

Procedimentos didaticos -




Montagem de circuitos elétricos usando fontes, resistores, capacitores e indutores. Determinagao tedrica e
medicdes de grandezas fisicas envolvidas nos experimentos (correntes, tensdes). Simulacdo de circuitos
elétricos usando ferramenta computacional.

Formas de avaliacao -

O aproveitamento escolar sera realizado através elaboracdo de relatérios dos experimentos desenvolvidos
em aula com peso de 50%, e de um projeto envolvendo os experimentos e as teorias envolvidas nestes,
com peso de 50%.
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