



MODELO DE PLANO DE ENSINO
FICHA  No  1 (permanente)


	Disciplina: Teoria de Sistemas Lineares de Controle
	Código: TE055

	Natureza:  (X) obrigatória   (    ) optativa
	Semestral (X)  Anual (    )  Modular (    )

	Pré-requisito: não tem
	Co-requisito: não tem 

	Modalidade:   (X) Presencial     (    ) EaD        (    ) 20% EaD

	
C.H. Semestral Total: 60 horas                   
C.H. Anual Total: 
C.H. Modular Total:

PD: 4   LB: 00   CP: 00    ES: 00    OR: 00  
C.H. Semanal: 4 horas


	
EMENTA (Unidades Didáticas)

Introdução aos Sistemas de Controle Realimentados, Dinâmica de Sistemas Lineares Invariantes no Tempo, Resposta Transitória, Critério de Routh, Especificações de desempenho, Tipos de Sistemas, Projeto de Controladores PID, Lugar das Raízes, Projeto usando Compensador Avanço / Atraso, Análise no Domínio da Frequência, Margens de Fase e Ganho.

	
BIBLIOGRAFIA BÁSICA (3 TÍTULOS)

1. Ogata, K.. Engenharia de controle moderno. 4ª.ed.; Ed. Prentice-Hall do Brasil, 2003. 
2. Franklin, G. F.; Powell, J.D.; Emami-Naeini, A.. Feedback control of dynamic systems. 4. ed.; Addison-Wesley Pub., 1997. 
3. Astrom, K. and T. Hagglund. PID Controllers: Theory, Design, and Tuning. Instrument Society of Amercia, 1995. 

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR (2 TÍTULOS)

1. Dorf, R. C. e R. H. Bishop. Sistemas de Controle  Modernos. 8ª ed., LTC Editora, 2001.  
2. Nise, N. S.. Engenharia de Sistemas de Controle. 3ª.  ed.,  LTC Editora, 2002. 


	
Chefe de Departamento:   ___________________________________


Assinatura: __________________________________________

 



Legenda:
Conforme Resolução 15/10-CEPE: PD- Padrão     LB – Laboratório     CP – Campo   ES – Estágio    OR - Orientada

